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1. CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét budowlanych dla zadania:

ROZBUDOWA, NADBUDOWA | PRZEBUDOWA BUDYNKU GOK (GMINNY OSRODEK
KULTURY). PRZEBUDOWA ZENETRZNYCH INSTALACJI: WODOCIAGOWEJ | CENTRALNEGO
OGRZEWANIA. ROZBUDOWA ZEWNETRZNEJ INSTALACII KANALIZACJI SANITARNEJ.
ROZBIORKA ZBIORNIKA SZCZELNEGO NA NIECZYSTOSCI CIEKLE.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowigzkowy dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét budowlanych.

1.3. Zakres robdt objetych ST
W zakres podstawowych robét specyfikacji technicznej wchodza:
° Uktadaniem kabli i przewodéw kabelkowych.
Montaz urzagdzer i aparatéw systemdw niskopragdowych.
Montaz elementdw systemu CCTV.
Pomiary, uruchomienia.
Przeprowadzenie szkolenia obstugi

1.4. Okreslenia podstawowe

Kable i przewody - materialy stuzace do dostarczania energii elektrycznej, sygnatéw,
impulséw elektrycznych w wybrane miejsce.

Osprzet instalacyjny do kabli i przewodéw - zespot materiatéw dodatkowych, stosowanych
przy uktadaniu przewoddéw, utatwiajacy ich montaz oraz dotarcie w przypadku awarii,
zabezpieczajgcy przed uszkodzeniami, wytyczajacy trasy ciggéw réwnolegtych przewodéw
itp.

Grupy materiatéw stanowigcych osprzet instalacyjny do kabli i przewoddw:

- przepusty kablowe i ostony krawedzi,

- drabinki instalacyjne,

- koryta i korytka instalacyjne,

- kanaty i listwy instalacyjne,

- rury instalacyjne,

- kanaty podtogowe,

- systemy mocujace,

- puszki elektroinstalacyjne,

- koricowki kablowe, zaciski i konektory,

- pozostaty osprzet (oznaczniki przewoddw, linki nogne i systemy naciggowe, dtawice,
ztaczki i szyny, zaciski ochronne itp.).

Przygotowanie podtoza - zespét czynnodci wykonywanych przed zamocowaniem osprzetu
instalacyjnego, urzadzenia elektrycznego, odbiornika energii elektrycznej, uktadaniem kabli i



przewoddéw majacy na celu zapewnienie mozliwoéci ich Zamocowania zgodnie 2z
dokumentacja.

Do prac przygotowawczych zalicza sie nastgpujgce grupy czynnosci:

- wiercenie i przebijanie otwordw przelotowych i nieprzelotowych,

- kucie bruzd i wnek,

- osadzanie kotkéw w podtozu, w tym ich wstrzeliwanie,

- montaz uchwytéw do rur i przewoddéw,

Urzadzenia elektryczne - wszelkie urzadzenia i elementy instalacji elektrycznej przeznaczone
do wytwarzania, przeksztatcania, przesytania, rozdziatu lub wykorzystania energii
elektryczne;.

Stopien ochrony IP - okreélona w PN-EN 60529:2003, umowna miara ochrony przed
dotykiem elementéw instalacji elektrycznej oraz przed przedostaniem sie ciat statych,
whnikaniem cieczy (szczegdlnie wody) i gazéw, a ktérg zapewnia odpowiednia obudowa.
Dokumentacja techniczno-ruchowa (DTR) — opracowanie sporzadzenia dla urzgdzenia,
zawiera charakterystyke techniczng, dane znamionowe i ewidencyjne, ewentualny wykaz
wyposazenia, dodatkowe schematy i wytyczne/instrukcje BHP.

Instalacja Telewizji Przemystowej (CCTV) — Zesp6t srodkéw technicznych i programowych
przeznaczony do obserwowania, rejestrowania warunkdw niebezpiecznych.

Kamera CCTV — urzgdzenie przetwarzajace obraz ktéry znajduje sie w jego polu widzenia na
sygnat wizyjny.

Rejestrator — urzadzenie zbierajace, przetwarzajace, rejestrujagce i odtwarzajgce sygnat
wizyjny sptywajacy z kamer. Element centralny systemu CCTV, wyposazony w dysk twardy na
ktérym rejestrowane sg obrazy z kamer podtgczony do ww urzgdzenia.

Switch (przetacznik sieciowy) — urzgdzenie taczace segmenty sieci komputerowej,

Switch POE przeznaczony do zasilania kamer IP pracujgcych w standardzie IEEE 802.3af.
System sygnalizacji wtamania i napadu (SSWIiN) — jeden z podstawowych systemaéw
bezpieczeristwa, ktéry potrafi wykry¢ zmiany napigcia elektrycznego i natezenia
promieniowania podczerwonego oraz fale sejsmiczne i fale akustyczne. Zastosowane w
systemie czujniki przeksztatcajg zmiany wielkogci fizycznych na sygnaty elektryczne, ktére sg
nastepnie przetwarzane i transmitowane.

Centrala systemu SSWIN — Centrala alarmowa jest urzadzeniem przeznaczonym do
sterowania pracg systemu alarmowego sprawujacego nadzér nad bezpieczeristwem
chronionego obiektu. Nadzér ten czesto nie ogranicza sig tylko do ochrony
przeciwwtamaniowej i sygnalizacji napadu, lecz moie dotyczy¢ réwniez kontroli
prawidtowego funkcjonowania obiektu. W sposéb ciggly (24h) jest kontrolowany stan
instalacji alarmowej. Naruszenie ktéregokolwiek z elementéw wchodzacych w skfad systemu
alarmowego wywotuje tzw. alarm sabotazowy. Podczas czuwania centrala alarmowa
otrzymuje informacje z poszczegdinych czujek i podejmuje decyzje o tym, czy sygnalizowa¢
alarm. Poniewaz do centrali mogg by¢ podfaczone réine czujki alarmowe, zatem rodzaj i
sposéb alarmowania zalezy od algorytmdw zaprogramowanych przez instalatora.

Czujka ruchu - element wykrywajacy ruchu w chronionych pomieszczeniach. Czujniki PIR
(pasywnej podczerwieni) — sg najczesciej wykorzystywane w systemach alarmowych. Zasada
ich dziatania polega na wykrywaniu zmian natgzenia promieniowania podczerwonego. Kazdy
przedmiot, zwierze a takie cztowiek emituje promieniowanie podczerwone. Czujki PIR
analizujg zmiany natezenia tego promieniowania.

Czujki PIR + MW - Czujki dualne PIR (Passive Infra Red) + MW (MicroWave) sg rozwinieciem
czujek podczerwieni w celu doktadniejszej i bardziej skutecznej detekcji w trudniejszych i



mniej przyjaznych warunkach otoczenia. W czujnikach dualnych oprécz pyroelementu,
zastosowano czujnik mikrofalowy wykorzystujacy fale elektromagnetyczne, tak zwany efekt
Dopplera. Czujnik wyposazony jest w nadajnik i odbiornik. Wystane fale o odpowiedniej
czgstotliwosci, odbierane s przez odbiornik. W przypadku odbicia fal od poruszajgcego sie
obiektu (cztowiek) nastgpuje zmiana czestotliwosci, ktéra rozpoznawana jest jako kryterium
alarmu.

Grade (1-4) — stopnie zabezpieczenia obiektu zgodnie z. EN50131-1

Sygnalizator optyczno-akustyczny - przystosowany do wspotpracy z systemami alarmowymi.
Wyposazony w zespét jasno $wiecacych diod LED, realizujgcych sygnalizacje optyczng i
przetwornik piezoelektryczny, odpowiedzialny za generowanie modulowanego sygnatu
diwiekowego o duzej gloénosci. Jest elementem wykonawczym systemu SSWiN,
informujacym o zadziataniu systemu (alarm wtamaniowy).

Manipulator - nazywany takze klawiaturg lub szyfratorem jest to urzadzenie ktére stuzy do
zarzadzania systemem alarmowym. Urzadzenie fizycznie podtgczone jest z centrala
alarmowg (przewodowo lub bezprzewodowo). Za pomocg manipulatora jest mozliwa
codzienna obstuga systemu (wtaczanie i wytaczanie czuwania, sprawdzanie stanu centrali
(awarie, przeglad zdarzes, itp.)

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robét

Roboty zwigzane instalacjami teletechnicznymi budynku GOK-u podstawowej prowadzié¢
zgodnie z obowigzujagcymi normami i przepisami przestrzegajgc przepisow bhp oraz
bezpieczeristwa ruchu i przepiséw drogowych.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczqce materiatéw

Stosowane materiaty i urzadzenia musza byé¢ nowe, najlepszej jakosci, o parametrach
dostosowanych do czynnikéw zewnetrznych, na ktérych dziatanie mogg byé wystawione, a
takie doktadnie odpowiadaé¢ warunkom niezbednym do prawidtowego wykonywania
powierzonych robét oraz do prawidtowego funkcjonowania catej instalacji.

Stosowane materialy i urzgdzenia musza posiada¢ odpowiednie deklaracje zgodnosci lub
certyfikaty dopuszczajace do stosowania ich w budownictwie.

Dopuszcza sig stosowanie materiatdw réwnowaznych, o tych samych lub zblizonych danych i
parametrach technicznych.

2.2. Wymaganie techniczne aparatéw i urzqdzer
2.2.1. System monitoringu CCTV

Catos¢ systemu wykonaé w standardzie IP, kamery zasilane poprzez porty POE z rejestratora.
Wymagania co do rozdzielczosci poszczegélnych kamer zostaty umieszczone w projekcie
wykonawczych. Sg to minimalne wartoéci jakie maja spetnia¢ proponowane przez

wykonawce materiaty.



2.3. Skfadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby sktadowane w trakcie prowadzenia robét materiaty i urzadzenia
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem i zniszczeniem. Catosdé sktadowanych
materiatdw musi zachowac¢ swoje parametry uzytkowe do czasu wbudowania ich w obiekt.
Miejsce sktadowania materiatéw bedzie zlokalizowane na terenie budowy w miejscu
uzgodnionym z zamawiajagcym oraz Inspektorem Nadzoru. Sktadowanie materiatéw poza
terenem budowy jest dopuszczone, pod warunkiem zorganizowania go przez Wykonawce
we wilasnym zakresie.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$é¢ wykonywanych robot, zaréwno w miejscu tych robét, jak
tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i
wytadunku materiatéw, sprzetu itp. Sprzet uzywany przez Wykonawce- powinien uzyska¢
akceptacje Inspektora nadzoru. Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowac wykonanie
robét zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST oraz wskazaniach
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkdéw transportu, ktére nie
wptyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét. Wykonawca dostarcza catoéé
materiatéw na wtasny koszt.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny prowadzi¢ roboty zgodnie z umowg, harmonogramami,
oraz uwagami Zamawiajgcego i Inspektora Nadzoru. Wykonawca jest odpowiedzialny za
jako$¢ stosowanych materiatéw i wykonanych robét, za zgodno$é ich z dokumentacja
projektowa, wymaganiami Specyfikacji Technicznej oraz odrebnymi poleceniami Inspektora
Nadzoru.

Wykonywanie poszczegélnych robét, montaz urzadzen, pomiary powinni wykonywad
pracownicy wykwalifikowani, posiadajgcy wymagane umiejetnodci, uprawnienia i
kwalifikacje.

Wszelkie materiaty i urzadzenia montowa¢ zgodnie z instrukcjami producenta.

Przed przystapieniem do robét wykonawca powinien zapozna¢ sie z dokumentacja
projektowg i specyfikacjg techniczng, swojej i pozostatych branzy w celu unikniecia
ewentualnych kolizji.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét

Kontrola jakosci robét bedzie przeprowadzona na biezgco przez Inspektora Nadzoru, ze
zwroceniem szczegdlnej uwagi na wykonanie, zgodnosci z wymogami norm, certyfikatow,
wytycznych wykonania i odbioru.

6.2. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi elementami robdt

Wszystkie materiaty nie spetniajagce wymagan ustalonych w odpowiednich punktach ST
powinny by¢ odrzucone przez Inspektora Nadzoru. Wszystkie elementy robdt, ktére
wykazujg odstepstwa od postanowieri ST zostang rozebrane i ponownie wykonane na koszt
Wykonawcy.

6.3. Zakres kontroli jakosci

Po zakorczeniu prac montazowych i po spetnieniu wszystkich wymaganych warunkéw
Wykonawca uruchamia instalacje oraz wykonuje préby, pomiary i prace wykonczeniowe.
Wykonawca zobowigzany jest przeprowadzié te proby i sporzadzi¢ sprawozdanie zgodnie z
wymogami i polskimi normami obowigzujacymi w tym zakresie.
Kontrola jako$ci wykonanych instalacji wewnetrznych powinna obejmowad:
® Zgodnosc zastosowanych do wykonania instalacji urzgdzen, aparatéw i materiatéw z
dokumentacjg techniczng, normami i certyfikatami.
© Poprawnos¢ wykonania przejs¢ przewodéw przez stropy i sciany.
® Prawidtowos¢ wykonania potgczen przewoddéw.
® Probe dziatania wykonanych instalacji.
® Poprawnosc podigczenia aparatéw i urzadzer.
® Spetnienia  dodatkowych zalecen projektanta lub Inspektora  Nadzoru,
wprowadzonych do dokumentagji technicznej.
W przypadku, gdy wynik, ktérejkolwiek préby jest niezgodny z normg, to prébe nalezy
powtorzy¢ po uprzednim usunigciu przyczyny niezgodnosci.

7. ODBIOR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady odbioru robdt

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, ST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

7.2. Dokumenty do odbioru koricowego robdt

Do odbioru koricowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac:
® projektowa dokumentacje powykonawczg,
e protokoty pomiardw,
® protokoty przeszkolenia obstugi obiektu.



® protokoty przekazania systemdw teletechnicznych do eksploatacji.
8. PODSTAWA PLATNOSCI
Pfatnos¢ nalezy przyjmowac zgodnie z umowa na roboty budowlane.

9. DOKUMENTY ODNIESIENIA

e PN-IEC 60050-826 Miedzynarodowy stownik terminologiczny elektryki.

® PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i
budowa.

e N SEP — E -004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i
budowa.

e PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (kod IP ).

® PN-EN 60446:2004 Zasady podstawowe i bezpieczeristwa przy wspdétdziataniu
cztowieka z maszyna, oznaczenia i identyfikacja. Oznaczenia identyfikacyjne
przewodow barwami albo cyframi.

® PN-EN 60439:2003/2004 Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe.
PN-IEC60364-6-61:2000 Instalacje elektryczne  w  obiektach budowlanych
sprawdzanie. Sprawdzanie odbiorcze.

e PN-EN 50130-4:2002 - Systemy alarmowe - Kompatybilnogé elektromagnetyczna,

® PN-IEC 60364-4-47: 1999 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych Ochrona
dla zapewnienia bezpieczefstwa - érodki ochrony przed porazeniem pradem
elektrycznym,

e PN-IEC 60364-5-523: 2001 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych Dobdr i
montaz wyposazenia elektrycznego — oprzewodowanie - obcigzalnosé pradowa
dtugotrwata przewodéw,

® PN-IEC 60364-5-54: 1999 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych Dobér i
montaz wyposazenia elektrycznego - uziemienia i przewody ochronne,

e PN-EN 50132-7 Systemy alarmowe - Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach - Cz. 7: Wytyczne stosowania.
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